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Assemblons des « briques »

pour CONCEVOIr NOS sgstémes !

Alain Demolliens
Lycée Carnot - Dijon
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Programmation
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Pourquoi faire 7

Pour quoi faire 7
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Pourquoi faire 7

parce que e programme va nous |’imposer l
>ar curiosité ; '
>our renouveler quelques Pratiques expérimentales 5

>our motiver les éleves ;

iIser des acquisitions automatiques :

iIser des sgsté:mes ouverts ;

DOUr essayer, mociestement, de proposer 3 échelle d’une
Haillasse de lgcée quelques & techniques » du monde de

industrie ou de la recherche. ..
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" Pour C]UOi]CaiFC ?

e des acquisitions automatiques pour traitement/
modélisation ultérieur en Pgthon :

=> température, masse, clclp

e des systémes cl’acquisition/ contrdle a moindre cotit -

=> burette automaticlue

o mettre les fluides en mouvement :

=> réalisation de systemes ouverts. ..

* proposer des systemes Plus complcxes :
=> banc de traction, calorimétrie isotherme. ..

o proposer c]uelques solutions pour e T
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Apprendre a faire une acquisition
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- Un Capteur

.. dittérents condltlonnements
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Un Capteur...

.. ditérentes mises en

oeuvre |

y =0,1269x - 0,0223
R?=0,99994

)
o T S T T e AT e g s T

y =0,0844x - 0,0435
R*=0,99974
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Interface de Puissance

Circuit de « puissance »
- relais
- transistor

Vis d’Archimeéede
=> mouvement de translation
=> banc motorisé

Pompe peristaltique
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On commande |le moteur pas a pas :
200 pas => 1 tour => translation de 8 mm
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Courbe de traction d'un bioplastique

Force (N)

Lasagne crue... ou cuite 20 s'!

10 15 20
Elongation (mm)
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Ce n'est pas tOUJOUFS le pays

des Bisounours !
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Cout du matériel Encadrement des éleves
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